Силовая плата:
В качестве силовых транзисторов выбраны IRGPS66160DPBF(600В,160А) (https://www.chipdip.ru/product/irgps66160dpbf). Эти IGBT сборки могут коммутировать токи до 240А при 25°C, и 160А при 100°C. Также, в случае необходимости, они прекрасно работают при установке параллельно, благодаря положительному коэффициенту падения напряжения на переходе в зависимости от температуры. Хорошие временные характеристики позволяют использовать их на высоких частотах ШИМ (30+КГц). Могут быть заменены любыми другими с пересчетом конденсаторов смещения на драйверах.
В качестве датчиков тока выбраны ACS758ECB-200B-PFF-T(200А) (https://www.chipdip.ru/product/acs758ecb-200b-pff-t-allegro) – датчик тока на эффекте Холла. Т.к. шунт на большие токи достаточно проблематично использовать (нагрев, габариты шунта), имеет смысл использовать датчик на эффекте Холла – он сравнительно маленький, точный и не требует падения напряжения на проводнике. Питается от 5В, выходной сигнал представляет собой напряжение, равное половине питания + смещение 10мВ/А.

Плата драйверов:
Микросхема драйвера  - UCC27714DR (https://www.chipdip.ru/product/ucc27714dr) – драйвер верхнего и нижнего плеча, с максимальным выходным током 4А, до +600В. Может управлять IGBT или MOSFET,  может работать на высоких частотах (250+КГц). Имеет важное преимущество – из-за особенностей выходного каскада пик выходного тока приходится на плато Миллера (область кривой заряда затвора, на которой происходят наибольшие переходные потери), благодаря чему уменьшаются потери на переходных процессах.
Также этот драйвер управляет верхними ключами с помощью «плавающего» конденсатора – конденсатор заряжается до напряжения смещения (в данном случае 12в), а потом подключается в цепь эмиттер-затвор, что обеспечивает открытие транзистора.
Блок питания -  IRM-10-12 ( https://www.chipdip.ru/product/irm-10-12) – блок питания с входом до 430В постоянного напряжения и выходом 12В 10Вт. В случае недостатка мощности может быть заменен на IRM-60-12, или БП может быть собран из отдельных компонентов на плате.
ОУ – LM358 (https://www.chipdip.ru/product/lm358adr) – может быть любой, используется как компаратор, для выключения драйверов в случае превышения входного тока.
Логический элемент «И» - NC7S08M5X (https://www.chipdip.ru/product/nc7s08m5) или TC7SH08FU (https://www.chipdip.ru/product/tc7sh08fu-lj-ct) – нужен для совместного управления включением драйверов с МК и компаратора.

Плата управления:
МК – STM32F103C8T6 (https://www.chipdip.ru/product/stm32f103c8t6) – у этого МК есть 7 16-битных таймеров, 12-битный АЦП, CAN, USART, I2C, и множество других интерфейсов. Мощное 32-битное ядро позволяет производить необходимые для векторного управления вычисления, и остается ещё много процессорного времени на какие-либо другие задачи (мониторинг температуры, общение по CAN/USART, и т.д.).  
Микросхема физического уровня RS-485 – max487 (https://www.chipdip.ru/product/max487eesa) – приемопередатчик rs-485 универсальный.
[bookmark: _GoBack]Микросхема физического уровня CAN – MCP2551 ( https://www.chipdip.ru/product/mcp2551-i-sn) – приемопередатчик CAN, универсальный.
Стабилизаторы – AMS1117 – или любой аналогичный.
